





Couit

Erviromnement

N® Fonctions Critéres
FP1 Permettre aux usagers de - Pente
passer d'une rive 3 I'autre - Croissement des usagers
(largeur pont)
- Longueur pont
FC1 S'intégrer a I'environnement, | Environnement de |a riviére,
Etre esthétique de la ville
FC2 Permettre aux usagers - Garde-corps (hauteur)
d'évoluer en sécurité - Revétement
FC3 Permettre aux bateaux de -hauteur
passer -distance
FCa4 Résister 3 la circulation, aux -matériaux
intempéries -superficie du projet
FC5 Etre économiquement - cout des matériaux
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